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1. Elektronicky obvod — aktivni a pasivni elektronické soucéstky, charakteristiky a pouziti,
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schématické znacky, typy schémat

ReSeni linearnich obvodii — Ohmiiv zikon, Kirchhoffovy zékony, ss/sti obvody

Magnetické obvody — definice ménice, transformatory, vypocet

Rezistory, civky, kondenzatory — vyznam, urcujici hodnoty, druhy, znaceni, montédz
Osciloskopy — parametry signdlu, méteni prib¢hu harmonického signalu

Méreni napéti, proudu, odporu, indukénosti, kapacity — méfici piistroje a jejich
zapojeni, metody méteni

Polovodice — materialy, vlastnosti, diody, tranzistory, vicevrstvé polovodice, VA
charakteristiky

Operacni zesilovace — provedeni, vlastnosti, rlizna zapojeni, zpétna vazba a jeji vyznam,
oblasti pouziti

Aplikovana elektronika — napgjeci zdroje, rezonan¢ni obvody, generatory signalu,
rozhlas a TV

Integrované obvody — druhy, provedeni. Cislicové IO — rozdéleni, definice logickych obvodii
Kombinacni logické obvody — NOT, OR, NOR, AND, NAND, XOR, NXOR — definice
Minimalizace logickych funkci — UDNF, UKNF a zjednoduseni pomoci K-mapy
Sekven¢ni logické obvody 1. — rozd€lent, pouziti, zplisoby definice, klopné obvody RS, D, JK

Sekven¢ni logické obvody II. — funkce Casovace/Citace, paméti, procesory
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PLC 1. — programovatelny automat — realizace KLO (kombinac¢nich logickych obvodi)
PLC II. — programovatelny automat — realizace SLO (sekvencnich logickych obvodl)
Mikroradi¢ Intel 8051 — architektura, rozdéleni paméti, programovani v assembleru,
ladéni programu

Robotika, zakladni pojmy — zakladni zakony Isaaca Asimova, kinematicka struktura,
programovani, struktura programu

Pohony — druhy motorti, princip ¢innosti, charakteristiky, rezimy ¢innosti

3D tisk — technologie tisku, vyvoj programu, parametry tisku

Kolaborativni robotika — konstruk¢ni odliSnosti a specifické vlastnosti, zabezpeceni
¢innosti robotickych systémt (OZOBOT, ABB Yumi — navrh trajektorie)

Internet véci (IoT) — Arduino, Fischertechnik, zpracovani namétenych hodnot na
cloudovém ulozisti

Sensory a akéni €leny — programovani robota Arduino Alvik vyuziti ¢idla pfibliZzeni
Zjistovani polohy, GPS systémy — soufadnicovy systém, geostacionarni druZice

a historicky vyvoj systému

Pajeni — technologické postupy realizace desek s plosnymi spoji, rizné druhy pajent,

parametry
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